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nicht in der aktuellen -Reifchweite des Cfiiriirgen, so daB bei 
einer eventuell erf orderlichen Positionierung des Operations- 
mi kroskopes der Operations-Vorgang unterbrochen werden mu P . 

SchlieBlich ist es bereits seit lingered bekannt, herkommli- 
che manuelle Stative inclusive der daran angeordneten Instru- 
roe nte mit Hilfe eines Mundknebels zu positionieren . Eine 
derartige Vorrichtung wird beispielsweise in der 
DE -PS 24 13 565 beschrieben. Die starre Verbindung zwxschen 
dem Koof des Chirurgen und dem Operationsmikroskop , sowxe der' 
erforderliche Kraftaufwand beim Verfahren des Statives machen. 
eine derartige Positionierung jedoch ebenfalls sehr umstand- 

lich. 

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es daher , ein Fuh- 
rungssystem zum rlumlichen Positionieren eines medizxnxschen 
Therapie- oder Diagnoseinstrumentes zu schaffen, welches ein 
Positionieren in bis zu sechs rlumlichen Freiheitsgr.den ohne 
Kraftaufwand fur den Benutzer erm6glicht. Dabei soil dxe 
Konzentration des Benutzers nicht von seiner aktuellen Tatxg- 
""t abgelenkt werden. insbesondere soil der Benutzer hxerzu 
nicht die Hande gebrauchen mussen. 

Diese Aufgabe wird gelost durch das erf indungsgemaBe Fuh- 
r ungssystem .it den Merkmalen des Anspruches 1. Vorteilhafte 
Ausgestaltungen des Erf indungsgedankens sind Gegenstand der 
folgenden Unteranspruche . 

Das jeweilige medizinische Therapie- oder Diagnoseinstrument 
wird hierzu an einer motorischen Pcsitioniermechanik ange- 
ordnet, die ein definiertes Positionieren des medizinischen 
Therapie- oder Diagnoseinstrumentes in mehreren raumlxchen 
Freiheitsgraden ermoglicht. Das erf indungsgemaBe Fuhrungs- 
sys tem umfapt ein auslenkbares Bedienelement , dessen Aus- 
lenkungen von einer ProzeBsteuerung erfaBt und von dieser in 
Steuersignale fur die Positioniermechanik umgesetzt werden. 
Bevorzugt geeignet .1. auslenkbares Bedienelement ist hxerzu 




ein handelsublicher Joy-Stick, 'd'er'mit deiu ; Mund vom Benutzer 
bedienbar ist. Der Joy-Stick ist vorteilhaf terweise fiber eine 
Aufhangung derart am jeweiligen medizinischen Therapie- oder 
Diagnoseinstrument angeordnet, daB eine Anpassung an ver- 
schiedene Benutzer moglich ist. Ein auswechselbares Oberrohr 
fur den verwendeten Joy-Stick garantiert, daB auch mehrere 
Benutzer mit Hilfe des erf indungsgemaBen Ffihrungssystemes 
nacheinander arbeiten konnen. 

Durch die Bedienung des Joy-Sticks mit dem Mund ist gewahr- 
leistet, daB der Benutzer nicht die Hande zum Positionieren 
des medizinischen Therapie- oder Diagnoseinstrumentes verwen- 
den mu$. Eine bevorzugte Einsatzmoglichkeit bietet sich ffir 
das erf indungsgemaBe Fuhrungssystem beim mehrdimensionalen 
Positionieren eines Operationsmikroskopes oder eines anderen 
medizinischen Therapie- oder Diagnoseinstrumentes an, das an 
einem motorischen Stativ oder einer motorischen Aufhangung 
angeordnet ist. Durch das Erfassen der Auslenkungen des Joy- 
Sticks kann das Operationsmikroskop uber die erf orderliche 
ProzeBsteuerung derart immer zum gewunschten Einsatzort hin 
positioniert werden. 

Weitere vorteilhafte Ausf uhrungsf orroen sind Gegenstand der 
Unteranspruche 2, 3 und 4. Hierbei ist jew.eils vorgesehen, 
eine UmschaltmSglichkeit zwischen verschiedenen Positionier- 
Modi je nach aktueller Anforderung vorzunehmen . So kann bei- 
spielsweise fur manche Anwendungen lediglich eine Positionie- 
rung in zwei oder drei raumlichen Freiheitsgraden ausreichen. 
Andere Anwendungen dagegen erfordern die freie Positionierung 
in drei translatorischen und/oder drei rotatorischen Frei- 
heitsgraden. Die hierzu erf orderliche Umschaltung der Posi- 
tioniermodi kann entweder uber Sprachkommandos erfolgen, die 
fiber ein Mikrophon von der ProzeBsteuerung erkannt werden 
bzw. uber eine Tastatur am medizinischen Therapie- oder 
Diagnoseinstrument direkt eingegeben werden. 

Weitere Vorteile sowie Einzelheiten des erf indungsgemaBen 
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ergeben^ic M'A Ses^eibung 
lus fOhr»ngsbeispieles anhand der riguren 1 »nd 2. 

Dabei zeigt 

r . a ! das erfindungsgemaPe Fuhrungssystem in Verbindung 
.it eine* operationsmikroskop, das an eine™ moto- 
rischen Stativ angeordnet ist; 



Fig. 2 



den detaillxerten Aufbau eines Ausf Qhrungsbeispie- 
les des erfindungsgemapen Fuhrungssysten.es. 



X„ Figur 1 ist .in Ausf uhrungsbeispiel bzw. eine bevorzugte 
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gemSPe Fuhrungssystem an verschie^ne Bhnucter angepaPt wer- 
den Details zum Aufbau dieser Aufhangung (4, 9. 13) werden 
im folgenden anhand von Figur 2 beschrieben. Die ProzeBsteue- 
rung (3) erfaBt die* Auslenkungen des Joy-Sticks ( 5) und gi-bfc 
entsprechende Steuersignale an das motorische Stativ (2) 
weiter, welches das Operationsmikroskop (1) anschliePend an 
die gewunschte Stelle verfihrt. 

in Figur 2 wird der Aufbau des erf indungsgemapen Fuhrungs- 
systemes anhand einer vergroPerten Darsteliung des Opera- 
tionsmikroskopes aus Fig. 1 niher erlautert. Das an der moto- 
rischen Positioniermechanik (20) angeordnete Operationsmikro- 
skop (1) weist eine Aufhangung (9, 4, 13) fur den Joy-Stick 
(5 ) auf . Die Aufhangung (9, 4, 13) besteht aus einem ersten 
Teil (9), das am Schwenktubus (12) des Operationsmikroskopes. 
<1) befestigt ist. Ober zwei weitere, gelenkig miteinander 
verbundene Teile der Aufhangung (13, 4) ist der Joy-Stick (5) 
am ersten Teil der Aufhangung (9) angeordnet. Durch die ge- 
lenkige Verbindung der einzelnen Teile der Aufhangung (9, 4, 
13) kann der Joy-Stick (5) derart verstellt werden, daB eine 
Anoassung an verschiedene Benutzer bzw. deren Gesichts-Geome- 
tr *ie moglich ist. Die jeweils gewunschte Einstellung kann mit 
Hilfe eines Knebelgrif f es (7) arretiert oder aber gelost 
werden. Der Joy-Stick (5) ist mit einem auswechselbaren Ober- 
rohr (8) mit einer Beipnut (14) versehen. Das Oberrohr (8) 
kann ausgewechselt werden. urn die Benutzung fur verschiedene 
Operateure zu ermSgliehen. 

Die ProzePsteuerung (3), hier lediglich schematisch darge- • 
stellt erfaSt die Auslenkungen des Joy-Sticks (5) und gibt 
entsprechende Steuersignale an die - ebenfalls nur schema- 
tisch dargestellte - Positioniermechanik (20) «b. Diese ver- 
fihrt das Ooerationsmikroskop (1) anschliePend an die ge- 
wunschte Position im Raum. Ober ein Mikrophon (10) ist es mit 
Hilfa einfacher Sprachkommandos moglich. zwischen verschiede- 
nen Betriebs-Modi bei der Positionierung umzuschalten . Bei- 
soielsweise kann in einem moglichen Betriebs-Modus die Posx- 



tioniermechanik (20) l*dig ; lich ^cranslatbri^che Bewegungen 
zulassen. Ein anderer, uber die Sprachsteuerung anwahlbarer 
Betriebs-Modus, kann z.B. lediglich rotatorische Bewegungen 
der Positionier-Mechanik (20) ermoglichen. Die am Mikrophon 
(10) registrierten Sprachsignale werden der Prozefls teuerung 
(3) zugefuhrt, die entsprechende Steuersignale an die Posi- 
tioniermechanik (20) weitergibt. Ebenso kann eine derartige 
Utnschaltung zwischen verschiedenen Be triebs-Modi uber ein 
Tastenfeld (11) erfolgen. Entsprechend werden die am Tasten- 
feld anliegenden Signale der Proze&steuerung (3) zugefuhrt. 

Alternativ zur dargestell ten Positionierung eines Operations 
mikroskopes ist es mit Hilfe des erf indungsgemaPen Fuhrungs- 
systemes jedoch auch jederzeit moglich, andere medizinische 
Therapie- oder Diagnoseinstrumente beliebig im Raum zu posi- 
tionieren. 




Anspruche : 



1. 



2. 



Fuhrungssystem zum raumlichen Positionieren eines medi- 
zinischen Therapie- oder Diagnoseinstrumentes . das an 
einer motorischen Positioniermechanik angaordnet ist. 
welche ein Positionieren des medizinischen Therapie- oder 
Diagnoseinstrumentes in mehreren raumlichen Freiheits- 
graden erlaubt, dadurch gekennzeichnet , dag das Fuhrungs- 
system ein von. Benutzer mit dem Mund auslenkbares Bedien- 
element und eine Proze'Bsteuerung (3) umfaBt, wobei die 
Auslenkungen des Bedienelementes von der ProzeBsteue- 
rung (3) erfaBbar sind, die die erfaBten Auslenkungen des 
Bedienelementes in Steuersignale fur die motorische 
Positioniermechanik (2, 20) umsetzt. 

Fuhrungssystem nach Anspruch 1. dadurch gekennzeichnet. 
daB ein oder mehrere Umschaltmoglichkeiten zwischen 
verschiedenen Positionier-Modi vorgesehen sind, wobei die 
verschiedenen Positionier-Modi eine unterschiedliche 
Anzahl von Freiheitsgraden der Bewegung des medizinischen 
Therapie- oder Diagnoseinstrumentes (1) zur Folge haben. 

Vorrichtung nach Anspruch 2. dadurch gekennzeichnet. daB 
die UmschaltmSglichkeit zwischen verschiedenen Positio- 
nier-Modi uber eine Sprachsteuerung realisiert ist, die 
fiber ein Wikrophon (10) Sprachkommandos registriert und 
uber die. Prozepsteuerung (3) entsprechende Steuersignale 
an die motorische Positioniermechanik (2. 20) abgibt. 

Fuhrungssystem nach Anspruch 2. dadurch gekennzeichnet. 
daB die U^schaltmoglichkeit zwischen verschiedenen Posi- 
tionier-Modi uber eine Tastatur (11) realisiert ist, 
deren Signale von der ProzeBsteuerung (3) erfaBbar sind, 
die «iederum entsprechende Steuersignale an die motori- 
sche Positioniermechanik (2. 20) abgibt. 

Fuhrungssystem nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
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dafl als Bedienelemeiit 6in hatidfelsflblrietter Joy-Stick (5) 
vorgesehen ist, der Auslenkungen in mindestens zwei raum- 
lichen Freiheitsgraden registriert. 

Vorrichtung nach Anspruch 1. dadurch gekennzeichnet . daP 
das Bedienelercent uber eine Aufhangung (4. 9, 13) derart 
am jeweiligen medizinischen Therapie- oder Diagnosein- 
struTnent (1) befestigt ist, daP eine Auslenkung »xt dem 
Mund moglich ist. 

Vorrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet. daP 
die Aufhangung (4, 9, 13) bzw. das daran angeordnete 
Bedienelement an den jeweiligen Benutzers und/oder an das 
jeweilige medizinische Therapie- oder Diagnoseinstrument 
(1) anpassbar ist und hierzu mehrere gelenkig miteinander 
verbundene Teile umfaBt. 

Fuhrungssyste* nach Anspruch 5. dadurch gekennzeichnet . 
dap ein auswechselbares Oberrohr (8) fur den Joy-Stick 

(5) vorgesehen ist. 

Vorrichtung nach mindestens einem der Anspruche 1-8. 
dadurch gekennzeichnet, daP als n.edizinisches Therapxe- 
oder Diaonoseinstrument ein Operationsmikroskop (1) vor- 
gesehen ist, das an einer rcotorischen Positioniermechanxk 
(2, 20) angeordnet ist. 



8 



FIG.1 
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